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1. Czes¢ ogodlna
1.1.Nazwa zaméwienia nadana przez zamawiajacego

Remont pomieszczen przyziemia budynku Wydziatu Sztuki Uniwersytetu Radomskiego na potrzeby
zadania pn. "Przebudowa czesci budynku Wydziatu Sztuki Uniwersytetu Radomskiego im. Kazimierza Putaskiego”

1.2.Przedmiot i zakres rohét budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych, obejmujgce nastepujacy zakres:

— demontaze;

— zasilanie obiektu;

— instalacje potaczen wyrownawczych;

— rozdzielnice elektryczne;

— instalacje oswietlenia podstawowego;

— instalacje o$wietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego;

— instalacje zasilania urzadzen i gniazd wtykowych;

— instalacje odgromowsg;

— instalacja sieci LAN;

— instalacja systemu CCTV;

— system SSWiN,

— system detekcji gazu;

— trasy kablowe i okablowanie.

1.3.Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych

—  prace towarzyszace:
o utrzymanie w czysto$ci i porzadku stanowiska roboczego;
o wykonanie czynnosci zwigzanych z likwidacjg stanowiska roboczego;
o ftransportowanie w poziomie na potrzebng odlegtos¢ i w pionie na potrzebng wysokosé
materiatow, elementow i wszelkiego sprzetu pomocniczego niezbednych do wykonania robot;
o zniesienie lub wyniesienie poza obreb budynku materiatdw, osprzetu oraz gruzu uzyskanego
z rozbieranych elementéw i ztozenie w ustalone z Inspektorem Nadzoru miejsce;\
o segregowanie i sortowanie materiatow i wyrobow nowych lub rozebranych, na terenie budowy
lub w sktadowisku przyobiektowym;

obstugiwanie sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi;

sprawdzanie prawidtowosci wykonania robdt;

przygotowanie zapraw oraz mieszanek betonowych;

usuwanie wad i usterek oraz naprawianie uszkodzen powstatych w trakcie wykonywanych robot,

a zawinionych przez bezposrednich wykonawcow;

oczyszczenie naprawionych, uzupetionych lub wymienionych elementow;

o wykonanie niezbednych zabezpieczer bhp na stanowiskach roboczych oraz wywieszeni znakow
informacyjno - ostrzegawczych wokoét strefy zagrozenia;

o zabezpieczenie przed zabrudzeniem lub zniszczeniem urzadzen stanowigcych wyposazenie
budynku; zabezpieczenie przed zabrudzeniem lub zniszczeniem, nieremontowanych lub
niewymienianych elementdw budynku; niezwtoczne oczyszczenie zabrudzonych szyb, okué, itp.;

o przenoszenie i zabezpieczenie na czas remontu pozostajgcego wyposazenia pomieszczen;
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o wywoz na sktadowisko i zapewnienie utylizacji gruzu powstatego na skutek robot remontowych
i rozbiérkowych;
o ustawienie rusztowan;
o ogrodzenie terenu budowy i terenu na ktérym moze wystapi¢ zagrozenie dla oséb postronnych;
—  roboty tymczasowe:
o ustawienie, przenoszenie i rozebranie rusztowan;
o zabezpieczenie terenu budowy, demontaz i ponowny montaz elementow wyposazenia.

1.4.Informacje o terenie budowy

Organizacja rob6t budowlanych

Wykonawca dostarczy Inwestorowi przed ustalonym w umowie terminem przekazania terenu budowy
nastepujace dokumenty:

— os$wiadczenia 0s6b funkcyjnych o przyjeciu obowigzkéw na budowie (kierownicy robot),

Inwestor przekaze teren budowy wykonawcy w terminie ustalonym umowa.

W dniu przekazania placu budowy Inwestor przekaze wykonawcy dzienniki budowy. Wskaze punkt poboru
wody i energii elekirycznej, punkty osnowy geodezyjnej. Wykonawca wykona z materiatow wiasnych i usunie
nieodptatnie opomiarowanie punktéw poboru mediéw w sposob uzgodniony z dostawcg (uzytkownikiem obiektu).

Wykonawca powinien zapewniC cato$¢ robocizny, materiatéw, sprzetu, narzedzi, transportu i dostaw,
niezbednych do wykonania robét objetych umowa, zgodnie z jej warunkami, dokumentacjg projektowa, STWIOR
i ewentualnymi wskazowkami inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed ostatecznym odbiorem robot Wykonawca
uporzadkuje plac budowy i przyleglty teren, dokona rozliczenia wykonanych robot, dostaw inwestorskich,
materiatow z demontazu i przygotuje obiekt do przekazania. Wykonawca wykona do dnia odbioru i przedstawi
inwestorowi komplet dokumentéw budowy, wymagany przepisami prawa budowlanego. Dokona rozliczenia
z inwestorem za zuzyte media i wynajmowane pomieszczenia.

Podczas realizacji robot (od przyjecia do przekazania placu budowy) Wykonawca jest odpowiedzialny
za ochrong rob6t oraz mienia inwestora przekazanego razem z placem budowy.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu koricowego odbioru. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposob, aby obiekt lub jego elementy byly w zadowalajagcym stanie, przez caly czas,
do momentu odbioru koricowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inspektora nadzoru
inwestorskiego powinien rozpoczag takie roboty, jednak nie pozniej niz w 24 godziny od wezwania, pod rygorem
wstrzymania robét z winy Wykonawcy.

Zabezpieczenie intereséw osob trzecich

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasno$ci publicznej lub
prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem robot lub brakiem koniecznych dziatan
ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wiasnosci prywatnej lub publicznej to Wykonawca,
na swoj koszt, naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasnosé¢. Stan uszkodzonej, a naprawionej wtasnosci powinien
by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne oraz musi
uzyskac¢ od odpowiednich wtadz, bedacych witascicielami tych urzadzen, potwierdzenie informacii o ich lokalizacii
(dostarczone przez Inwestora).

Wykonawca zapewni w czasie trwania robdt wiasciwe oznakowanie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen.

Materialy, ktére w sposob trwaty sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie wolno
stosowa¢ materiatow wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o natezeniu wiekszym od dopuszczalnego.
Wszystkie materialy uzyte do rob6t muszg mie¢ $wiadectwa dopuszczenia do stosowania, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na Srodowisko.




Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia za zgodg Inwestora, a ich uzycie
spowodowalto jakiekolwiek zagrozenie dla $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Inwestor. Utylizacja
materiatow szkodliwych pochodzacych z demontazu nalezy do Wykonawcy i nie podlega dodatkowej optacie.

Ochrona $rodowiska

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac, w czasie prowadzenia robét, wszelkie przepisy ochrony
$rodowiska naturalnego.

W okresie trwania robét Wykonawca bedzie:

— podejmowaé wszystkie uzasadnione kroki zmierzajgce do stosowania przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie budowy oraz bedzie unikat uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub
wilasno$ci prywatnej i spotecznej, a wynikajacych ze skazenia $rodowiska, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania;

— miat szczegdblny wzglad na prace sprzetu budowlanego uzywanego na budowie. Stosowany sprzet nie
moze powodowac zniszczen w srodowisku naturalnym. Optaty i kary za przekroczenia norm, okre$lonych
w odpowiednich przepisach dotyczacych Srodowiska, obcigzajg Wykonawce;

— wszystkie skutki ujawnione po okresie realizacji rob6t, a wynikajace z zaniedban w czasie realizacji robot,
obcigzajg Wykonawce.

Warunki bezpieczeristwa pracy

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, Wykonawca rozmiesci
na terenie budowy, w pomieszczeniach biurowych i magazynowych oraz przy maszynach i w pojazdach
mechanicznych. Materiaty fatwopalne beda sktadane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osob trzecich.

Prace pozarowo niebezpieczne wykonywane bedg na zasadach uzgodnionych z przedstawicielami
uzytkownika nieruchomosci.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty powodowane pozarem wywotanym jego
dziatalno$cig przy realizacji robdt przez personel Wykonawcy.

Wykonawca odpowiada¢ bedzie za straty spowodowane przez pozar wywotany przez osoby trzecie
powstaty w wyniku zaniedban w zabezpieczeniu budowy i materiatdw niebezpiecznych.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca przestrzegac bedzie przepisdéw dotyczacych bhp. W szczegoinosci
Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych
dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowie 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszystkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagarn okreslonych
powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sq uwzglednione w cenie kosztorysowe;.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Usytuowanie zaplecza budowy zostanie uzgodnione z Zamawiajacym, majac na uwadze bezpieczenstwo
uzytkownikéw budynku.

Warunki dotyczace organizacji ruchu

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatéw
i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od witadz, co do przewozu,
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposdb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Koordynatora
Zamawiajacego. Pojazdy i fadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na Swiezo
ukoniczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich
robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Koordynatora Zamawiajacego.

Ogrodzenie
Wykonawca jest zobowigzany do ogrodzenia terenu budowy.




Zabezpieczenie chodnikow i jezdni
Wykonawca zobowigzany jest do usuwania na biezaco zanieczyszczen i uszkodzen chodnikdw i jezdni
powstatych wskutek prowadzenia robét.

1.5.Nazwy i kody robét budowlanych wedtug Wspélnego Stownika Zamdwien (grupy, klasy,
kategorie robét w zaleznosci od ich zakresu)

CPV-45317300-5Elektryczne elektrycznych urzadzen rozdzielczych

CPV 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

CPV 45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
CPV 45315100-9 Instalacyjne roboty elektrotechniczne

CPV 45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego

CPV 45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

CPV 45315300-1 Instalacje zasilania elektrycznego

CPV 45316000-5 Instalowanie systemow oswietleniowych i sygnalizacyjnych
CPV 45315600-4 Instalacje niskiego napiecia

CPV 45312100-8 Instalacja sygnalizacji alarmu pozaru (SAP)

CPV 45312200-9 Instalowanie przeciwwtamaniowych systeméw alarmowych
CPV 45314300-4 Instalowanie infrastruktury okablowania

CPV 45314310-7 Uktadanie kabli

CPV 45314320-0 Instalowanie okablowania komputerowego

1.6. Okreslenia podstawowe

Rozdzielnica - zespdt urzadzen elektrycznych ztozony z: aparatury rozdzielczej, zabezpieczeniowej,
sterowniczej i sygnalizacyjnej, szyn zbiorczych, odpowiednich potaczen elekirycznych, elementéw izolacyjnych,
konstrukcji  mechanicznej i oston. Musi ona spetniac wymagania nastepujacych  norm:
PN-EN [EC  60664-1:2021-02;  PN-E-05163:2002;  PN-EN-60947-1:2010;  PN-EN-60947-7-1:2012;
PN-EN 60947-7-1:2012; PN-EN- 60947-7-2:2012.

Wyréb budowlany - kazdy wyrdb lub zestaw wyprodukowany i wprowadzony do obrotu w celu trwatego
wbudowania w obiektach budowlanych lub ich czesciach, ktorego wkasciwosci wptywajg na wtasciwosci uzytkowe
obiektdw budowlanych w stosunku do podstawowych wymagan dotyczacych obiektéw budowlanych.

IP — kod oznaczajgcy stopien ochrony obudowy zgodnie z normg PN-EN 60529:2003.

Budowa - wykonanie obiektu budowlanego w okre$lonym miejscu, a takze odbudowa, rozbudowa,
nadbudowa obiektu budowlanego.

Budowla - kazdy obiekt budowlany niebedacy budynkiem lub obiektem matej architektury, jak: obiekty
liniowe, lotniska, mosty, wiadukty, estakady, tunele, przepusty, sieci techniczne, wolno stojace maszty antenowe,
wolno stojace trwale zwigzane z gruntem tablice reklamowe i urzadzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne
(fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne, zbiorniki, wolno stojace instalacje przemystowe lub urzadzenia
techniczne, oczyszczalnie $ciekow, skiadowiska odpaddw, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe,
nadziemne i podziemne przejécia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze, pomniki,
a takze czes$ci budowlane urzadzen technicznych (kottow, piecow przemystowych, elektrowni jgdrowych, elektrowni
wiatrowych, morskich turbin wiatrowych i innych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny i urzadzenia, jako
odrebne pod wzgledem technicznym czesci przedmiotow sktadajacych sie na catos¢ uzytkowg

Data Rozpoczecia — oznacza date rozpoczecia Robét i date przekazania Wykonawcy placu budowy.

Dokumentacja projektowa — oznacza dokumentacje, zawierajacg rowniez Rysunki, stanowigcy
zatacznik do Specyfikacji.

Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami stanowigcy urzedowy dokument przebiegu Robét budowlanych,
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stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania
dokonywanych odbiorow Robdt, przekazywania polecern i innej korespondencji technicznej pomiedzy
Koordynatorem Zamawiajacego, Wykonawcag i Projektantem.

Inspektor nadzoru — oznacza osobe posiadajacq uprawnienia do petnienia samodzielnych funkcii
technicznych w budownictwie wedtug prawa kraju, wyznaczong przez Koordynatora Zamawiajacego do dziatania
jako inspektor nadzoru i wymieniong w Akcie Umowy.

Koordynator Zamawiajacego - osoba prawna lub fizyczna, w tym réwniez pracownik Zamawiajacego
(wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu jest poinformowany Wykonawca), odpowiedzialna
za sprawowanie kontroli zgodnosci realizowanych rob6t budowlanych z Dokumentacjg Projektowa, STWIOR,
przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami Warunkdw Kontraktowych (Umowy).

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Ksiazka Obmiaréw / Rejestr Obmiaréw - akceptowany przez Koordynatora Zamawiajacego zeszyt
Z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robét w formie
wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgacznikow. Wpisy w Ksigzce Obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez
Koordynatora Zamawiajacego.

Materiaty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacjg Projektowg
i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Koordynatora Zamawiajacego.

Obiekt budowlany - sg to state i tymczasowe budynki lub budowle stanowigce baze techniczno-uzytkowa
wyposazong w instalacje i urzadzenia niezbedne do spetnienia przeznaczonych funkcji

Oferta — oznacza dokument zatytutowany oferta, ktory zostat wypetniony przez Wykonawce i zawiera
podpisang oferte na Roboty, skierowang do Zamawiajacego.

Plac budowy — teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim Robét oraz inne miejsca
wymienione w Kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

Podwykonawca — oznacza kazdg osobe wymieniong w Umowie jako podwykonawca, lub jakakolwiek
osobe wyznaczong jako podwykonawca, dla czesci Robot; oraz prawnych nastepcéw kazdej z tych osob.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

Protokét odbioru ostatecznego — oznacza Swiadectwo Wykonania Robét po ich catkowitym
zakonczeniu.

Przedmiar Robdt — oznacza dokumenty o takiej nazwie (jesli sg) objete Wykazami wigczone
do Dokumentacji projektowej, stanowigcy zatgcznik do Specyfikacii istotnych Warunkéw Zaméwienia.

Przedstawiciel Wykonawcy - oznacza osobe, wymieniong przez Wykonawce w Umowie
lub wyznaczong w razie potrzeby przez Wykonawce, ktdra dziata w imieniu Wykonawcy.

Roboty - 0znaczajg Roboty State i Roboty Tymczasowe lub jedne z nich, zaleznie co jest odpowiednie.

Roboty State — 0znaczajq roboty state, ktére mogg by¢ zrealizowane przez Wykonawce wedtug Umowy.

Roboty Tymczasowe — oznaczajq wszystkie tymczasowe roboty wszelkiego rodzaju (inne niz Sprzet
Wykonawcy) potrzebne na Placu Budowy do realizacji i ukoriczenia Robot Statych oraz usuniecia wszelkich wad.

Rysunki — cze$¢ Dokumentaciji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robét.

Specyfikacja — oznacza dokument zatytutowany Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zaméwienia
w postepowaniu przetargowym, w ramach ktérego zawarta zostata Umowa pomiedzy Wykonawcy
a Zamawiajacym.

STWIOR (Specyfikacja techniczna, ST, OST, SST) - oznacza dokument zatytutowany Specyfikacja
techniczna wykonania i odbioru robot.

Sprzet Wykonawcy — oznacza wszystkie aparaty, maszyny, pojazdy i inne rzeczy, potrzebne do realizacji
i ukonczenia Robét oraz usunigcia wszelkich wad. Jednakze Sprzet Wykonawcy nie obejmuje Robét
Tymczasowych, Sprzetu Zamawiajacego (jezeli wystepuje), Urzadzen, Materiatdw, lub innych rzeczy, majacych
stanowi¢ lub stanowigcych cze$¢ Robét Statych.



Sprzet Zamawiajacego - oznacza aparaty, maszyny, pojazdy (jesli sg) udostepnione przez
Zamawiajacego do uzytku Wykonawcy przy realizacji Robét jak podano w Specyfikacii; ale nie obejmuje Urzadzen,
jeszcze nie przyjetych przez Zamawiajgcego.

Strona - oznacza Zamawiajgcego lub Wykonawce, w zalezno$ci jak tego wymaga kontekst.

Umowa - oznacza Akt Umowny, Warunki Szczegdline Umowy, Warunki Ogdlne Umowy, Oferte
Wykonawcy wraz z zatgcznikami, specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét, dokumentacje projektowa,
Rysunki, Wykazy, i inne dokumenty (je$li sg) wskazane w Akcie Umowy.

Urzadzenia — oznaczajg aparaty, maszyny i pojazdy majace stanowi¢ lub stanowigce cze$¢ Robét
Statych.

Wykazy - oznaczajg dokumenty tak zatytutowane, wypetnione przez Wykonawce i dostarczone wraz
z Ofertg i wiaczone do Umowy. Dokumenty te mogg zawiera¢ Przedmiar Robét, dane, spisy oraz wykazy stawek
i/lub cen.

Wykonawca — oznacza osobg(y) wymieniong(e) jako wykonawca w Akcie Umowy oraz prawnych
nastepcdw tej osoby(db).

Zamawiajacy — oznacza osobg, wymieniong jako Zamawiajacy w Akcie Umowy oraz prawnych
nastepcdw tej osoby.

Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi przepisami i odpowiednimi polskimi
normami.

2. Wymagania dotyczace witasciwosci wyrobéw budowlanych

2.1. Akceptowanie uzytych materiatow

Kazdy produkt dostarczony na plac budowy bedzie oznakowany znakiem CE, albo oznakowany polskim
znakiem budowlanym. Wraz z tymi znakami winna by¢ dofgczona informacja zawierajgca: okre$lenie, siedzibe
i adres producenta oraz adres zaktadu produkujacego wyréb budowlany, identyfikacie wyrobu budowlanego
(nazwa, typ, odmiana, gatunek i klasa wg PN lub AT), numer i rok publikacji Polskiej Normy wyrobu lub aprobaty
technicznej, z ktéra potwierdzono zgodno$¢ wyrobu budowlanego, numer i date wystawienia krajowej deklaracji
zgodnosci, inne dane, jezeli wynika to z PN lub AT, nazwe jednostki certyfikujacej, jezeli taka jednostka brata udziat
w zastosowanym systemie oceny zgodnosci wyrobu budowlanego

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrédia
wytwarzania, zamawiania oraz odpowiednie $wiadectwa badania jako$ci w celu zatwierdzenia przez Inspektora
nadzoru inwestorskiego. Zatwierdzenie jednego materiatu z danego zrédta nie oznacza automatycznego
zatwierdzenia pozostatych materiatow z tego zrodta.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczalnego zrodta w sposéb ciagly spetniajg wymagania STWIOR w czasie prowadzenia robot.

Jezeli materiaty z akceptowanego zrodia sg niejednorodne lub niezadawalajgcej jakosci, Wykonawca
powinien zmieni¢ zrodto zaopatrywania w materiaty.

Materialy wykonczeniowe stosowane na ptaszczyznach widocznych z jednego miejsca powinny by¢ z tej
samej partii materiatu w celu zachowania tych samych wiasciwosci kolorystycznych w czasie catego procesu
eksploatacii.

2.2.Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIOR przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Nadzér Inwestorski i Zamawiajacego o swoim
zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla



badan prowadzonych przez Koordynatora Zamawiajacego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze
by¢ pézniej zmieniany bez zgody Koordynatora Zamawiajacego.

2.3. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.
Wbudowanie materiatéw bez akceptacji Inspektora nadzoru inwestorskiego Wykonawca wykonuje na witasne
ryzyko liczac sie z tym, Ze roboty nie zostang przyjete i nie bedq zaptacone.

2.4.Inspekcja wytworni materiatow i elementéw

Wytwérnie materiatow i elementow, zardwno przed jak i po akceptaciji Inspektora nadzoru inwestorskiego,
mogq by¢ kontrolowane w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami
STWIOR.

W czasie przeprowadzania inspekciji nalezy zapewnic:

— wspotprace i pomoc Wykonawcy,
— wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwdrni, gdzie odbywa sie proces produkcji materiatow
przeznaczonych do wbudowania na terenie budowy.

2.5.Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy (do czasu, gdy beda one potrzebne
do wbudowania) byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaly swojg jakosS¢ i wkasciwosci oraz byty
dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Przechowywanie materiatow musi sie odbywac
na zasadach i w warunkach odpowiednich dla danego materiatu oraz w sposéb skutecznie zabezpieczajacy przed
dostepem osob trzecich. Wszystkie miejsca czasowego sktadowania materiatdw powinny by¢é po zakonczeniu
robét, doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu.

2.6.Rodzaje materiatow

Zgodnie z zapisami ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo Zamowien Publicznych Zamawiajacy
dopuszcza materiaty i rozwigzania rownowazne, to jest w zadnym stopniu nie obnizajace przyjetego standardu, nie
zmieniajace zasad oraz rozwigzan technicznych zastosowanych w dokumentacji projektowej, a tym samym
niepowodujace koniecznosci przeprojektowania jakichkolwiek elementow infrastruktury ani nie pozbawiajace
Uzytkownika zadnych wydajnosci, funkcjonalno$ci i wiasciwo$ci uzytkowych zaprojektowanego systemu.

Jakiekolwiek odstepstwo od zaproponowanego w projekcie rozwigzania, powinno by¢ bezwzglednie
przedstawione Projektantowi i Zamawiajacemu w formie tabeli materiatéw poréwnawczych oraz kompletu kart
katalogowych, deklaracji zgodno$ci, certyfikatow akredytowanych niezaleznych laboratoriéw i innych dokumentow
pozwalajacych oceni¢ zgodnos¢ proponowanego rozwigzania ze wszystkimi wymaganiami SIWZ i dokumentacii
projektowej.

Wykonawca zobowigzany jest do przedtozenia powyzszych dokumentow jako zatacznik do sktadanej w
niniejszym postepowaniu oferty. W innym wypadku przyjmuje sie, iz zaoferowat Zamawiajgcemu elementy
zaprojektowanego rozwigzania i oswiadcza, ze na etapie realizacji zadania nie bedzie wnioskowat o zadne zmiany
w tym zakresie.

Rozdzielnice i inne prefabrykaty elektryczne

Wyposazenie projektowe wg dyspozycji podanych w dokumentacji projektowej. Parametry techniczne,
budowe rozdzielnic, uktad potaczen oraz stopien ochrony podano w dokumentacji technicznej. Bedg one
wyposazone w typowe elementy zabezpieczajgce lub wykonawcze dobrej klasy europejskiej. Jako elementy
zabezpieczajgce stosowaé: bezpieczniki topikowe, roztaczniki bezpiecznikowe, wytgczniki réznicowopradowe
0 dziataniu bezpo$rednim oraz nadmiarowe wytaczniki instalacyjne.
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Rozdzielnice wykona¢ w uktadzie TN-S z oddzielnymi szynami PE i N.

Wraz z rozdzielnicami nalezy dostarczy¢ karte gwarancyjng urzadzenia, protokoty i Swiadectwa badan
zgodnie z normami oraz schemat elektryczny rozdzielnicy zawieszony w kieszeni na drzwiczkach.

Kable i przewody instalacyjne

W instalacjach elektrycznych nalezy stosowac kable i przewody instalacyjne wielozytowe z Zytami
miedzianymi o izolacji i powtoce polwinitowej oraz z polietylenu usieciowanego z zyltg ochronng zielono-zétta,
na napiecie znamionowe 450/750V i 0,6/1kV, do uktadania na state bez dodatkowych oston przed uszkodzeniami
mechanicznymi na tynku i pod tynkiem w pomieszczeniach suchych i wilgotnych.

Stosowac kable i przewody zgodnie z normg N SEP-E-007:2017-09 Instalacje elektroenergetyczne
i teletechniczne w budynkach. Dob6r kabli i innych przewodow ze wzgledu na ich reakcje na ogien.

Typy kabli i przewodow do poszczegblnych urzadzen podano w dokumentaciji projektowe;.

Rury ochronne, kanaty kablowe

PrzejScia przez stropy, $ciany konstrukcyjne wykona¢ w rurkach ostonowych sztywnych.

Oprawy o$wietleniowe

Wszystkie oprawy muszg spetnia¢ warunki okre$lone w Ustawy o wyrobach budowlanych
(Dz. U. 2020 poz. 215) oraz art. 10 Prawa Budowlanego (Dz. U. 2020 poz. 1333). Oznaczenia wedtug projektu.

Przewiduje sie zastosowanie opraw ze Zrodtami $wiatta typu LED. Nalezy zastosowaC oprawy
0 parametrach zgodnych z tabela;

Oznaczenie

wg projektu Parametry techniczne Wyglad oprawy

L.p.

Moc oprawy: <24,9W. Strumien oprawy:
23693Im. Skutecznos¢ Swietina: =148Im/W.
Wspdiczynnik mocy cosg: =0,95. Wskaznik
oddawania barw CRI: =80. Temperatura
barwowa: 4000K. Trwato$¢ LED: =90000h
(L80/B10). Stopien ochrony IP: =IP66.
Stopien ochrony IK: =IK10. Zakres temperatur
pracy: od -25 do 40°C. Wspdiczynnik
utrzymania temperatury barwowej: <3. Uktad
optyczny / przestona: PC-OPAL (poliweglan
opalizowany). Materiat obudowy: poliweglan.
Wymiary maksymalne: 1220mm x 72mm x
58mm. Certyfikaty / atesty: CE.

Cechy dodatkowe: przystosowana do
sterowania DALI.

Sposdb montazu: oprawa zwieszana.

Moc oprawy: <38,1W. Strumien oprawy:
=5286Im. Skuteczno$¢ Swietina: =138Im/W.
Wspdtczynnik mocy cos@: 20,95. Wskaznik
oddawania barw CRI: =80. Temperatura
barwowa: 4000K. Trwato$¢ LED: =90000h
(L80/B10). Stopien ochrony IP: =IP66.
2. N2 Stopien ochrony IK: 2IK10. Zakres temperatur
pracy: od -25 do 40°C. Wspdiczynnik
utrzymania temperatury barwowej: <3. Uktad
optyczny / przestona: PC-OPAL (poliweglan
opalizowany). Materiat obudowy: poliweglan.
Wymiary maksymalne: 1220mm x 72mm x
58mm. Certyfikaty / atesty: CE.




Cechy dodatkowe: przystosowana do
sterowania DALI.
Sposob montazu: oprawa zwieszana.

Oprawy awaryjne i ewakuacyjne powinny posiada¢ aktualne atesty i aprobaty, w tym CNBOP. Nalezy
zastosowac oprawy o parametrach zgodnych z tabela;

Oznaczenie
wg projektu

L.p. Parametry techniczne Parametry wizualne

Moc oprawy: <3W. Strumien oprawy: =221Im.
Stopien ochrony IP: 2IP40. Klasa izolacji: I. Zakres
temperatur pracy: od 5 do 40°C. Optyka: do
o$wietlenia przestrzeni otwartej. Test: autotest.
Tryb pracy: NM. Czas podtrzymania: 1h. Materiat
obudowy: PC/PMMA. Wymiary maksymalne: ~
127mm x 127mm x 70mm. Certyfikaty / atesty: CE,
CNBOP.

Spos6b montazu: oprawa nastropowa.

1. AW1

Moc oprawy: <1W. Stopien ochrony IP: =IP65.
Klasa izolacji: Il. Zakres temperatur pracy: od 5 do
450C. Test: autotest. Tryb pracy: M. Czas
podtrzymania: 1h. Materiat obudowy: PC/ABS.
Wymiary maksymalne: 354mm x 160mm x 53mm.
Certyfikaty / atesty: CE, CNBOP.

Sposéb montazu: oprawa $cienna.

2. EW1

Instalacja okablowania strukturalnego LAN

Zatozenia ogblne

Wszystkie elementy pasywne systemu skfadajace sie na okablowanie strukturalne musza by¢ oznaczone
nazwa lub znakiem firmowym tego samego producenta okablowania i pochodzi¢ z jednolitej oferty reprezentujace;
kompletny system.

System musi legitymowac¢ sie spetnieniem wymagan norm powotanych w klasie EA w trybie Connector
Channel.

Wszystkie komponenty systemu okablowania majg by¢ zgodne z wymaganiami obowigzujacych norm
wg: ISO/IEC 11801:2002 Ed2.2 i EN-50173-1:2011.

Maksymalna diugos¢ kabla instalacyjnego (od punktu dystrybucyjnego do gniazda koricowego) nie moze
przekroczy¢ 90 metrow (dla transmisji danych), a diugos¢ catego kanatu tacza transmisyjnego wraz z kablami
potagczeniowymi 100 metrow.

W konfiguracji projektowanej wydajno$¢ systemu przeznaczonego do transmisji danych i glosu ma mie¢
minimalne mozliwosci transmisyjne zgodnie z obowigzujacymi wymaganiami Klasy EA/kat.6A.

Okablowanie poziome

Okablowanie poziome ma by¢ prowadzone nieekranowanym kablem typu U/UTP kat.6A.
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Switch

Interfejs zarzadzania

”Ethernet In-Band

Interfejs sieciow (48) portow GbE RJ45
J Y (4) porty 1/10G SFP+
i (40) PoE/PoE+
et ok (8) 60 W PoE++; PoE/PoE+ / PoE++

|Ca’rkowita przepustowos¢ bez bIokowaniaH88 Gbps |

|Pojemnoé(: przefaczania

176 Gbps |

|Wskainik przekazywania

130,944 Mpps |

Metoda zasilania

(1) Uniwersalne wejscie, 100-240V AC, 50/60 Hz
(1) Wejscie DC USP-RPS, 52V DC, 11,54A; 11,5V DC, 5,22A

|Zasi|anie HAC/DC, wewnetrzne, 660W |
|Obs|ugiwany zakres napiec ”100-240V AC |
|Maks. zuzycie mocy H60W (bez wyjscia PoE) |
|Ca’rkowita dostepna moc PoE HGOOW |
Maks. moc PoE na port wedtug PSE gzgiféwi
Zakres napiecia trybu PoE ggE+4205?7/v
|Ochrona ESD/EMP |[Powietrze: + 16KV, kontakt: + 12kV |
|Wyéwietlacz LCM H(1) ekran dotykowy 1,3" |
|Przycisk ”Reset fabryczny |
|Odpornoé(: na wstrzasy i wibracje HStandard ETSI300-019-1.4 |
|Temperatura pracy otoczenia ”5 do40°C |
|Wi|gotnoé(': pracy otoczenia H1O do 90% bez kondensacji |
(Certyfikaty ICE., Fec, Ic |
|

|Funkcje przetaczania

Funkcje warstwy 2

Szybkie wykrywanie IGMP

STP / RSTP z priorytetami i wytaczaniem portu na poziomie portu
Izolacja portu

Kontrola burzowa

VLAN gtosowa

Obrazowanie portu

Agregacja portéw LACP

Ograniczanie szybkosci dla multicast / broadcast
Blokada adreséw MAC

Kontrola przeptywu

Kontrola 802.1X

Ramki Jumbo

Zabezpieczenie wtasne przed petlg

Szybkie wykrywanie DHCP / ochrona
Ograniczenie szybko$ci egress




LLDP-MED
Port ograniczony przez MAC
Izolacja urzadzenia za pomocg ACL

Funkcje warstwy 3

DHCP dla sieci zarzadzanych lokalnie

Przekazywanie DHCP

Routing miedzy sieciami VLAN w tym samym przefgczniku
Statyczny routing miedzy sieciami lokalnymi

Izolacja sieci z ACL

IDiody LED [

|System HStatus

Ethemet g(r)QEdkoéé/’rqcze/aktywnoéé
|SFP+ Hchze/aktywnoéé

RPS [Status

Access point

Sprzet komputerowy
Interfejs sieciowy 1x port 2,5 Gigabit Ethernet RJ45
Interfejs zarzadzania Ethernet
Metoda zasilania PoE+
Zasilacz PoE switch
Obstugiwany zakres napiecia 44-57V DC
Maks. pobér energii 21 W
22 dBm (2,4 GHz)
Maks. Moc TX 26 dBm (5 GHz)
23 dBm (6 GHz)
2x2 (2,4 GHz)
MIMO 2x2 (5 GHz)
2x2 (6 GHz)
688 Mbl/s (2,4 GHz)
Szybko$¢ transmisji 2882 Mb/s (5 GHz)
5765 Mb/s (6 GHz)
4 dBi (2,4 GHz)
Zysk anteny 6 dBi (5 GHz)
5,8 dBi (6 GHz)
Przycisk Przywrocenie ustawien fabrycznych
Montaz Sciana/sufit
Temperatura robocza -30do60° C
Wilgotno$¢ pracy 5 do 95% bez kondensacii
Certyfikaty CE, FCC,IC

Oprogramowanie
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Standardy Wi-Fi

802.11a/b/g/n/ac/ax/be

Ochrona bezprzewodowa

WPA-PSK, WPA-Enterprise (WPA/WPA2/WPA3/PPSK)

BSSID

8 na radio

VLAN

802.1Q

Zaawansowana QoS

Ograniczenie szybkosci na uzytkownika

Izolacja ruchu gosci

Utrzymany

Réwnoczesni klienci

300+

Obstugiwane szybkosci transmisji
danych

802.11a 6,9, 12, 18, 24, 36, 48, 54 Mb/s

802.11b 1,2,5,5,11 Mb/s

802.11g 6,9, 12, 18, 24, 36, 48, 54 Mb/s

802.11n 6,5 Mb/s do 300 Mb/s (MCS0-MCS15, HT 20/40)

802.11ac (Wi-Fi 5)
802.11ax (WiFi 6)

6,5 Mb/s do 1,7 Gb/s (MCS0 — MCS9 NSS1/2, VHT 20/40/80/160)
7,3 Mb/s do 2,4 Gb/s (MCSO0 - MCS11 NSS1/2, HE 20/40/80/160)
(

7,3 Mb/s do 5,7 Gb/s (MCSO - MCS13 NSS1/2, EHT
20/40/80/160/240/320)

802.11be (Wi-Fi 7)

Wymagania gwarancyjne

Catos¢ rozwigzania ma by¢ objeta jednolita, spdjng 25-letnig bezptatng gwarancjg systemowa producenta,
obejmujacq catg czes¢ transmisyjng ,miedziang i $wiattowodowg” wraz z kablami krosowymi. Gwarancja ma by¢
udzielona przez producenta bezposrednio klientowi koncowemu/Inwestorowi. Podstawa gwarancji ma by¢
udzielone przez producenta okablowania zapewnienie wtasciwych parametrow przez 25 nastepnych lat. Program
gwarancyjny ma zapewni¢ spetnienie wymagan parametréw elektrycznych i transmisyjnych, okre$lonych
w aktualnie obowigzujgcych normach ISO/IEC 11801 oraz EN 50173-1 dla catosci zainstalowanego systemu
niezaleznie od obecnych i przysztych aplikacji. Gwarancja obejmuje swoim zakresem cato$¢ systemu okablowania
od gtéwnego punktu dystrybucyjnego do gniazda uzytkownika, zawiera wiec okablowanie szkieletowe i poziome.

W celu uzyskania tego rodzaju gwaranciji caty system musi by¢ zainstalowany przez firme instalacyjng
legitymujaca sie dyplomami ukoriczenia kursu kwalifikacyjnego przez zatrudnionych pracownikéw w zakresie:

1. Instalacji (certyfikowany instalator),

2. Pomiaréw, nadzoru, wykrywania i eliminacji uszkodzen (certyfikowany technik pomiarowy),

3. Projektowania okablowania strukturalnego, zgodnie z normami migdzynarodowymi oraz procedurami
instalacyjnymi producenta okablowania (certyfikowany Integrator/projektant).

Okres gwarancji ma by¢ standardowo udzielany przez producenta okablowania, tzn. na warunkach
oficjalnych, ogolnie znanych, dostepnych i opublikowanych. Tym samym o$wiadczenia o specjalnie wydtuzonych
okresach gwarancji wystawione przez producentéw, dostawcdw, dystrybutordw, posrednikow, wykonawcow lub
innych nie sg uznawane za wiarygodne i rbwnowazne wzgledem niniejszych wymagan. Okres gwarancji liczony
jest od dnia, w ktérym podpisano protokdt koncowego odbioru prac i producent okablowania wystawit certyfikat
gwarancji.

Po wykonaniu instalacji firma wykonawcza powinna zgtosi¢ wniosek o certyfikacje systemu okablowania
do producenta. Przyktadowy wniosek powinien zawierac: liste zainstalowanych elementéw systemu zakupionych
w autoryzowanej sieci sprzedazy w Polsce, imienng liste pracownikdéw wykonujacych instalacje, wyciag
z dokumentacji powykonawczej podpisanej przez pracownika petnigcego funkcje nadzorujaca (np. Kierownik
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Projektu) oraz wyniki pomiaréw dynamicznych tacza/kanatu transmisyjnego (Permanent Link/Channel) wszystkich
toréw transmisyjnych wedtug norm ISO/IEC 11801 Am. 1, 2 lub EN 50173.

W celu zagwarantowania Uzytkownikowi najwyzszej jakosci parametrow technicznych i uzytkowych, cata
instalacja powinna by¢ nadzorowana w trakcie budowy przez inzynieréw ze strony producenta oraz zweryfikowana
niezaleznie przed odbiorem technicznym.

Odbior i pomiary sieci

Warunkiem koniecznym dla odbioru koncowego instalacji przez Inwestora jest uzyskanie bezptatnej
gwarancji systemowej producenta potwierdzajacej weryfikacje wszystkich zainstalowanych toréw na zgodno$¢
parametréw z wymaganiami norm Klasy EA / Kategorii 6A wg obowigzujacych norm.

W celu odbioru instalacji okablowania strukturalnego nalezy spetni¢ nastepujace warunki:

A. Wykona¢ komplet pomiaréw — opis pomiaréw czesci miedzianej i $wiattowodowe;
A.1. Pomiary nalezy wykonaé miernikiem dynamicznym (analizatorem), ktéry posiada oprogramowanie
umozliwiajgce pomiar parametrow wedtug aktualnie obowigzujacych standardéw. Analizator pomiaréw musi
posiada¢ aktualny certyfikat potwierdzajacy doktadno$¢ jego wskazan.
A.2. Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw sieci musi charakteryzowac si¢ minimum Ill poziomem
doktadnosci.
A.2.1. Pomiary nalezy wykona¢ w konfiguracji pomiarowej kanatu transmisyjnego ,Channel” lub w konfiguracji tacza
statego ,Permanent Link”
A.2.2. W celu weryfikacji zainstalowanego symetrycznego miedzianego okablowania strukturalnego na zgodnos¢
parametrow z normami nalezy przeprowadzi¢ pomiary odpowiednim miernikiem przeznaczonym do certyfikaciji
sieci. Wszelkie limity mierzonych parametréw powinny by¢ zgodne z tymi, ktére sg zawarte w najnowszych
edycjach norm EN50173-1 lub ISO/IEC11801:2002 dla odpowiedniej klasy. Przed dokonaniem pomiaréw nalezy
wybra¢ typ nosnika, limit testu (klase) oraz wspotczynnik propagacji kabla. Powinny zosta¢ zmierzone
(lub wyznaczone) i przyrownane do limitu:

— RL (tlumienie sygnatu odbitego) — parametr mierzony z dwoch stron dla kazdej z par, nie jest

specyfikowane dla klas Ai B,

— IL (strata wiraceniowa — ttumienie) — parametr mierzony dla kazdej z par, specyfikowane dla wszystkich
klas,
— NEXT (strata przestuchu zbliznego) — parametr mierzony z dwoch stron dla wszystkich kombinacji par,

dlaklas A, B, C, D, E oraz F,

— PSNEXT (sumaryczna strata przestuchu zbliznego) — parametr mierzony z dwéch stron dla kazdej z par,

specyfikowane dla klas D, E oraz F,

— ACR-N (wspofczynnik straty do przestuchu na bliskim koncu) — parametr wyznaczany z dwoch stron,
specyfikowane dla klasy D i wyzej,

— PSACR-N - parametr wyznaczany z dwach stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,

— ACR-F (wspdtczynnik straty do przestuchu na dalekim koAcu) — parametr wyznaczany dla kazdej

z kombinaciji par z obu stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,

— PSACR-F - parametr wyznaczany dla kazdej z kombinacji par z obu stron, specyfikowane dla klasy D

i wyzej,

- Rezystancja petli statopradowej, specyfikowana dla wszystkich klas,
— Opobznienie propagaciji, specyfikowane dla wszystkich klas,
— Rdznica opdznien propagacii, specyfikowane dla klasy C i wyzej.
— Mapa potaczen — test przypisania zyt kabla do pinéw w gniazdach.
B. Zastosowac sie do procedur certyfikacji okablowania producenta.
Przyktadowa procedura certyfikacyjna wymaga spetnienia nastepujacych warunkow:
B.1. Dostawy rozwigzan i elementéw zatwierdzonych w projektach wykonawczych zgodnie z obowigzujacq
w Polsce oficjalng drogg dystrybucii
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B.2. Przedstawienia producentowi faktury zakupu towaru (listy produktéw) nabytego u Autoryzowanego
Dystrybutora w Polsce.
B.3. Wykonania okablowania strukturalnego w catkowitej zgodno$ci z obowigzujgcymi normami ISO/IEC 11801,
EN 50173-1, EN 50174-1, EN 50174-2 dotyczacymi parametrdw technicznych okablowania, jak rowniez procedur
instalacji i administracji.
B.4. Potwierdzenia parametrow transmisyjnych zbudowanego okablowania na zgodnos¢ z obowigzujacymi
normami przez przedstawienie certyfikatéw pomiarowych wszystkich toréw transmisyjnych miedzianych.
B.5. Wykonawca musi posiada¢ status Licencjonowanego Instalatora Projektowania i Instalacji, potwierdzony
umowg z producentem oferowanego systemu, regulujacq warunki udzielania w/w gwarancji przez tegoz
producenta.
B.6. W celu zagwarantowania Uzytkownikom koncowym najwyzszej jakosci parametréw technicznych
i uzytkowych, cata instalacja jest weryfikowana przez inzynieréw ze strony producenta.
C. Wykona¢ dokumentacje powykonawcza.
C.1. Dokumentacja powykonawcza ma zawiera¢
C.1. 1.Raporty z pomiaréw dynamicznych okablowania
C.1.2. Rzeczywiste trasy prowadzenia kabli transmisyjnych poziomych
C.1.3. Oznaczenia poszczegolnych szaf, gniazd, kabli i portow w panelach krosowych
C.1.4. Lokalizacje przebi¢ przez ciany i podtogi.
C.2. Raporty pomiarowe wszystkich toréw transmisyjnych nalezy zawrze¢ w dokumentacji powykonawczej
i przekaza¢ inwestorowi przy odbiorze inwestycji. Drugg kopie pomiaréw (dokumentacji powykonawczej) nalezy
przekaza¢ producentowi okablowania w celu udzielenia inwestorowi (Uzytkownikowi koAcowemu) bezptatnej
gwarancii.
System CCTV
Sieciowa kamera wewnetrzna: (kamera + karta SD)
— Obudowa: koputowa;
— Rodzaj przetwornika: 1/2.7" 5Mpx CMOS,
- Rozdzielczos¢ (5Mpx): 2880%1620,
—  Ogniskowa obiektywu: 2.8mm,
- Kat widzenia: H: 112.9°, V: 59.1°,
—  Zasieg promiennika IR: Do 30 metrow,
— Kompresja wideo: H.265 / H.265+ / H.264 / H.264+ | MJPEG,
- Funkcje: ROI, Defog, AWB, AGC, BLC, HLC, WDR,
— |ICR Dzien/Noc,
— Zapis nagran na karte SD przez kamere w przypadku wykrycia zerwania strumienia RTPS zgodnie z Onvif
G,
— Slot karty pamieci SD - obstuga pamieci o pojemnosci min. 256G,
—  Tryb korytarzowy,
- Whbudowany mikrofon,
— Klasa szczelnosci: IP67,
— Zasilanie: DC12V, PoE (802.3af)
Do kazdej kamery nalezy dostarczy¢ i zamontowa¢ karte SD o pojemnosci min. 256GB, zgodng z wymaganiami
kamery.
Rejestrator sieciowy 16-ch CCTV
— Obudowa typu Rack umozliwiajace instalacje min. 4 dyskow 3,5" umozliwiajacy montaz w szafie RACK.
—  Mozliwos¢ instalacji dyskow typu: SATA, SSD. Zainstalowane min. 1x6TB HDD SATA 6Gb/s, MTBF min.
2500 000h,
— llo$¢ obstugiwanych kanatéw minimum 16
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Typ strumienia: Wideo, Wideo i Audio

API: ONVIF (profile S/G), SDK; ISAPI

Detekcja ruchu na wszystkich kanatach

Rodzaje obstugiwanej kompresji obrazu: H.265/H.265+/H.264+/H.264

Rodzaje obstugiwanej kompresji dzwieku: G.711ulaw/G.711alaw/G.722/G.726/ AAC

Obstugiwane rozdzielczosci nagrywania 12 MP/8 MP/6 MP/5 MP/4 MP/3 MP/1080p/UXGA/
720p/VGAJ/ACIF/DCIF/2CIF/CIF/QCIF

Zaawansowane funkcje analizy Al rejestratora. Rozpoznawanie twarzy, ochrona perymetryczna, detekcja
ruchu 2.0

Zaawansowane funkcje analizy Al kamery. Rozpoznawanie twarzy, ochrona perymetryczna, wyrzucanie
przedmiotéw z budynkow, detekcja ruchu 2.0, VCA

Detekcja i analiza twarzy. Poréwnanie zdje¢ twarzy, uchwycenie ludzkiej twarzy, wyszukiwanie zdje¢
twarzy pochodzacych min. z 1-ch, 8 MP

Biblioteka zdjec twarzy do 16 bibliotek zdje¢ twarzy, z {aczna liczba do 20,000 zdje¢ twarzy (kazde zdjecie
< 4 MB, catkowita pojemno$¢ < 1 GB)

Protokoty sieciowe: TCP/IP, DHCP, IPv4, IPv6, DNS, DDNS, NTP, RTSP, SADP, SMTP, SNMP, NFS,
iSCSI, ISUP, UPnP™ HTTP, HTTPS

Predkos¢ pasma przychodzacego min: 256 Mbps

Predkos¢ pasma wychodzacego min: 160 Mbps

Mozliwo$¢ dekodowania dla wtaczonego wsparcia Ai:2-ch@12 MP (30 fps)/3-ch@8 MP (30 fps)/6-ch@4
MP (30 fps)/12-ch@1080p (30 fps);

Mozliwo$¢ dekodowania dla wytgczonego wsparcia Al wytaczone: 2-ch@12 MP (30 fps)/4-ch@8 MP (30
fps)/8-ch@4 MP (30 fps)/16-ch@1080p (30 fps

Kompatybilne przegladarki sieciowe: min. [E11, Chrome V57, Firefox V52, Safari V12, Edge V89

Porty zewnetrzne: Min. 1x USB 3.0; Min. 2x USB 2.0; Min. 1x VGA,

Min. 1x HDMI; Min. 1x RCA; Min. 2x LAN; Min. 1x RS 232; Min. 2x RS 485 (half-duplex)

Wymagania wyjs¢ Wideo:

Min. 1 wyj$cie video HDMI 4K - (3840 x 2160)/30Hz, 2K (2560 x 1440)/60Hz, 1920 x 1080/60Hz, 1600 x
1200/60Hz, 1280 x 1024/60Hz, 1280 x 720/60Hz, 1024 x 768/60Hz

Min. 1 wyjscie video VGA - 1920 x 1080/60Hz, 1280 x 1024/60Hz, 1280 x 720/60Hz

Diagnostyka: Wyposazony w diody LED umieszczone na froncie obudowy.

Dokumentacja uzytkownika: Zamawiajgcy wymaga dokumentacji w jezyku polskim lub angielskim.
Warunki gwaranciji: Min. 36 miesiecy gwarancji

Certyfikaty: CE, FCC, IC, CB, KC, UL, Rohs, Reach, WEEE, RCM, UKCA, LOA, BIS

Normy Srodowiskowe: EN 55032: 2015, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3, EN 50130-4, EN 55035: 2017

Switch systemu CCTV

Standardy i protokoty

IEEE 802.3, IEEE 802.3u, IEEE 802.3ab, IEEE 802.3x, IEEE 802.3af, IEEE 802.3at,
IEEE 802.1q, IEEE 802.1p

16 gigabitowych portéw RJ45 PoE+
2 gigabitowe porty RJ45 bez PoE
2 gigabitowe porty combo SFP

Okablowanie sieciowe  |[Kabel EIA/TIA-568 100Q (do 100m)

10BASE-T: Kabel UTP kat. 3, 4 lub 5 (do 100m)

100BASE-TX: Kabel UTP kat. 5, lub 5e (do 100m)
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Kabel EIA/TIA-568 100Q (do 100m)

1000BASE-T: Kabel UTP kat. 5, 5e, 6 lub wyzszej (do 100m)
Kabel EIA/TIA-568 100Q (do 100m)

1000BASE-X MMF, SMF

Wentylatory

||2x

|Zabezpieczenia fizyczne ||Tak

(Zasilanie [100-240 VAC, 50/60 Hz |
Zgodno$¢ ze standardami 802.3af/at

Porty PoE+ (RJ45) PoE Porty: 1-16
Moc zasilania PoE: 250 W

WYDAINOSC I |

|Wydajnoé(: przetaczania ||36 Gbps

pakietow

Szybkos¢ przekierowan

26.78 Mpps

|Tab|ica adresow MAC ||8 K

|Bufor pakietow

||4.1 Mbit

Advanced Functions

Zgodno$¢ z urzadzeniami zasilanymi PoE (PD) dziatajgcymi w standardzie [EEE
802.3af/at

802.1p/DHCP QoS

Automatyczne zapamigtywanie i wygaszanie adreséw Mac

funkcji backpressure dla transmisji w potdupleksie

Obstuga kontroli przepustowos$ci IEEE802.3x dla transmisji w petnym dupleksie oraz

IRamki jumbo [10KB |
|Inne || |
(Certyfikaty |CE, FCC, RoHS |
Monitor

‘Panel H |

IPodswietlanie ILED |

‘Typ matrycy HVA |

‘Przekqtna ekranu HZ?" |

‘Format ekranu H16:9 |

IMaksymalna rozdzielczos¢|[1920x1080 (FHD) |

Jasnos¢ 1250cd/m2 |

‘Kontrast H3000:1 |

[Katy widzenia [178°(H) 1 178°(V) |

‘Paleta barw H16,7 min (8 bit) |

‘Czas reakcji H5ms |

|Odswiezanie |[100Hz (maks.) |

Regulacja parametrow OSD - za pomocg przyciskdw na monitorze
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‘Panel H |
‘Zlqcza (Wejscia) H |
‘VGA H1x port |
IHDMI [1x port 1,4 |
(Glosnik [ |
(Glosnik l2x W |
‘Inne H |
‘Zasilacz HZeantrzny |
Zasilanie Ipc 12v |
el

Wymiary ramki 41160r1nnT m(gigzl)/ lewa strona / prawa strona)
Mertat P

‘Temperatura pracy 0°C ~ +40°C |
‘Wilgotnoéé pracy H10% ~ 85% (bez kondensacii) |

Zasilacz UPS

- Moc catkowita (chwilowa): 900VA

— Moc stata: 600W

— Napiecie wejsciowe: 170-270VAC

— Napiecie wyjsciowe: 230VAC+1% w trybie akumulatorowym: 216-245VAC w trybie sieciowym z AVR

— Napiecie akumulatora: 12VDC

— Maks. prad tadowania: 15A

—  Czestotliwos¢: 50/60Hz+-1Hz

— Przebieg napiecia: Sinusoidalny

— Temperatura pracy: 0-40°C

- Wymiary: 311 x 232 x 140 mm

— Waga: 6kg

— Zabezpieczenie przecigzeniowe: Przy obcigzeniu 120% UPS automatycznie wytacza sie

— Zabezpieczenie przed niskim napieciem

— Zabezpieczenie przed zwarciem: Automatyczne wytaczenie
Akumulator 12V 200Ah

— Napiecie zasilacza: 12V

— Waga: 55 kg

— Pojemnos¢: 200 Ah

— Rodzaj konektora: Bolt M8

— Maksymalny prad roztadowania: 1400A

System sygnalizaciji wtamania i napadu SSWiN
Centrala alarmowa




— min. 16 wej$¢ programowalnych
— min. 8 wyjs¢ programowalnych

— min. 4 wyj$cia zasilajace (zabezpieczenie elektroniczne)

— min. 12 wyjs¢ niskopradowych

— min. magistrale ekspanderéw i manipulatoréw RS232

— min. 8 administratoréw

— min. 24575 elementow pamieci zdarzen
— zasilacz impulsowy:

— zabezpieczenie przeciwzwarciowe

— ukfad tadowania i kontroli akumulatora
— odfgczanie roztadowanego akumulatora.

Ekspander wej$¢
= min. 8 wejé¢
— Typ koncentratora: przewodowy.
- Sygnalizacja komunikaciji z centralg; dioda LED

Czuika PIR

Spetniane normy

EN 50131-1, EN 50131-2-2, EN 50130-4, EN
50130-5

|Rezystancja zestyku przekaznika (wyjscie antymaskingu) H26 Q |
|Rezystancja zestyku przekaznika (wyjscie sabotazowe) H26 Q |
IDopuszczalna wysokos¢ montazu ldo 4 m |
|Rezystancja zestyku przekaznika (wyj$cie alarmowe) H26 Q |
Wyjscia antymaskingu (przekaznik NC, obcigzenie 40 mA /24 V DC

rezystancyjne)

Wyjscia sabotazowe (przekaznik NC, obcigzenie 40 mA/ 24V DC

rezystancyjne)

Wyjscia alarmowe (przekaznik NC, obcigzenie 40 mA/ 24V DC

rezystancyjne)

|Obszar detekcii HZO m x 24 m, 90° |
|Stopier’1 zabezpieczenia wg EN50131-2-2 HGrade 3 |
|Czas rozruchu H3O S |
|Rezystory parametryczne HZ x1.1kQ/2x4.7kQ/2x5.6kQ |
INapiecie zasilania (+15%) l12vDC |
(Czas sygnalizacji alarmu 12 |
[Klasa $rodowiskowa wg EN50130-5 I |
|Maksyma|na wilgotnos¢ H93i3% |
|Maksyma|ny pobér pradu H82 mA |
|Pobc’>r pradu w stanie gotowosci HZO mA |
Zalecana wysoko$¢ montazu 24m
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Zakres temperatur pracy -10°C...+55°C

|Wykrywa|na predko$¢ ruchu HO,Z...S m/s |
Czujka dualna PIR+MW

(Czestotliwos¢ mikrofal 124,125 GHz |
|Rezystancja zestyku przekaznika (wyj$cie antymaskingu) H26 Q |
|Rezystancja zestyku przekaznika (wyj$cie sabotazowe) H26 Q |
|Dopuszczalna wysokos¢ montazu Hdo 4m |
|Rezystancja zestyku przekaznika (wyj$cie alarmowe) H26 Q |
Wyjscia antymaskingu (przekaznik NC, obcigzenie 40 mA/ 24V DC

rezystancyjne)

Wyjscia sabotazowe (przekaznik NC, obcigzenie 40 mA 24V DC

rezystancyjne)

Wyjscia alarmowe (przekaznik NC, obcigzenie 40 mA/ 24V DC

rezystancyjne)

|Obszar detekdji HZO mx 24 m, 90° |
|Czas rozruchu HSO s |
|Rezystory parametryczne HZ x1.1kQ/2x4.7kQ/2x5.6kQ |
|Stopier’1 zabezpieczenia wg EN50131-2-4 HGrade 3 |
|Napchie zasilania (£15%) H12 VDC |

Spetniane normy

EN 50131-1, EN 50131-2-4, EN 50130-4, EN
50130-5

|Czas sygnalizaciji alarmu HZ S |
[Klasa $rodowiskowa wg EN50130-5 I |
|Maksyma|na wilgotno$¢ H93i3% |
|Maksyma|ny pobér pradu H85 mA |
|Zakres temperatur pracy H-10°C...+55°C |
|Wykrywa|na predko$¢ ruchu HO,Z...S m/s |

Czujka wibracyjna

— wybor typu czujki przy pomocy przetgcznikow DIP-switch

- tryby pracy:
o czujka magnetyczna

= wykrywanie otwarcia drzwi, okna itp.
= wejscie umozliwiajace podtaczenie czujki przewodowej typu NC (np. innej czujki

magnetycznej)
= 1 wyjScie alarmowe
o czujka wstrzasowa

= wykrywanie wstrzasow i drgan, ktére towarzysza prébom sitowego sforsowania drzwi

lub okna
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= wejscie umozliwiajace podtaczenie czujki przewodowej typu NC (np. innej czujki

magnetycznej)
= 1 wyjScie alarmowe
o czujka wstrzasowa i magnetyczna

= wykrywanie wstrzasow i drgan, ktére towarzysza prébom sitowego sforsowania drzwi

lub okna itp.
= wykrywanie otwarcia drzwi, okna itp.

= wejScie umozliwiajgce podigczenie czujki przewodowej typu NC (np. innej czujki

magnetycznej)

» 1lub 2 wyj$cia alarmowe
- wybdr typu wyjscia alarmowego (2EOL/NC lub NC)
—  wybor rezystoréw parametrycznych dla konfiguracji 2EOL
- alarm: 1,1kQ/2,2kQ/4,7kQ /5,6 kQ/6,8kQ
— sabotaz: 1,1kQ/2,2kQ/4,7kQ /56 kQ
— dioda LED do sygnalizacji
- zdalne wigczanie / wytaczanie diody LED do sygnalizacii
— nadzér napiecia zasilania
— ochrona sabotazowa przed otwarciem obudowy

Sygnalizator zewnetrzny

|Napchie zasilania (£15%) H12 VDC ‘
|Zakres temperatur pracy H-25°C ...+70°C
|Pobc’>r pradu w stanie gotowosci H4O mA ‘
|Maksymalna wilgotno$¢ H93i3% ‘
|Klasa Srodowiskowa wg EN50130-5 HIV ‘
|Poziom natezenia dzwigku (z odlegto$ci 1 m) Hdo 120 dB ‘
|Maksyma|ny pobdr pradu (sygnalizacja) HZGO mA ‘

|

|Maksyma|ny pobdr pradu (sygnalizacja + tadowanie akumulatora)HGOO mA

Ekspander Ethernet:
— Kodowanie transmisji danych — klucz min. 192bit.
— Powiadomienie wiadomosci email.
— Zdalna konfiguracja przez dedykowang aplikacje
-  Wyzwalanie sygnatéw za pomocg wej$¢ modutu
- Monitorowanie pracy zasilacza z uzyciem magistrali RS232.

Manipulator
— LCD, 2x16 znakdw.

— Kolor wySwietlacza: zielony

— Napiecie zasilania: 12VDC.

— Komunikacja: Magistrala komunikacyjna RS232.
- Zgodnos¢ z EN50131 Grade3.

Projektor
— Odlegtos¢ projekcji: standardowy (Long Throw)

23



— W zestawie soczewka: tak

- Zywotno$¢ lampy (eco): 12 000

— Typ projektora: LCD

— ANSI Lumendw: 4 000 ANSI Lumen

— I1SO Lumendw: 4 000 ISO Lumen

— Rozdzielczos¢: 1920 x 1080 Full HD

— Proporcje obrazu: 16:9

— Kontrast: 16 000 :1

— Szumy urzadzenia: 37 dB

- Zywotnos¢ lampy: 5 500

— Najmniejsza Dystans projekcyjny: 150 cm
— Maksymalna Dystans projekcyjny: 800 cm
— Najmniejsza Wspdtczynnik rzutu: 1,32

— Maksymalna Wspétczynnik rzutu: 2,14

— Pozioma korekcja Keystone: 30%

— Pionowa korekcja Keystone: 30%

- Wejscia: 1x Composite-Video , 1x USB-A , 1x USB-B , 2x HDMI

— Technologia Wireless: Miracast , WiFi

- Wiasciwosci: Obiektyw napedzany silnikiem , Wbudowany gto$nik

Ekran projekcyjny

—  Odlegto$¢ projekcji: krétkodystatnsowy (ST), standardowy (Long Throw)

— Typ ekranu: Elektryczny

— Typ projektora: Projekcja przednia

— Tkanina: matt white polyester

—  Proporcje obrazu: 16:9

— Widoczna powierzchnia (szeroko$¢): 300 cm
—  Widoczna powierzchnia (wysokos¢): 169 cm
— Czarny géry pas: 45 cm

— Czarne obramowanie prawo/lewo: 6 cm

— Czarny dolny pas: 6 cm

—  Wspotczynnik odbicia Swiatta: 1,2

- Typ uchwytu: Sufit, Sciana

- Certyfikaty: Certyfikat ochrony przeciwpozarowej B1 - ,trudnopalny” zgodnie z normg DIN 4102

System detekcji gazu

Centrala
Napiecie 230 V~ (-14% = +10%), 50Hz
zasilania
Pobor mocy max 18 W
Temperatura -10°C do 40°C zalecana dopuszczalna,

pracy

+50C do 35°C zalecana optymalna,
-159C do 45°C dopuszczalna okresowo (< 2h/24h)

llos$¢ kanatow
pomiar.

2, detektory dwuprogowe
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(max ilos¢

detektorow)
Poziomy dwa: ostrzegawczy - A1 (ALARM1),
alarmowe alarmowy - A2 (ALARM2) = odcinajacy
Pamie¢ alarmu | dla kazdego kanatu i kazdego poziomu — optyczna; zbiorcza akustyczna;
pamiec sygnatow wyjsciowych kazdego poziomu - optyczna
Kasowanie przyciskiem na ptycie czotowej
pamieci
Blokada wejsciowych: ok. 60 sek., po wigczeniu zasilania;
sygnatow wyjsciowych: ok. 20 sek. (opdznienie)
Sygnalizacja ALARM1 - lampka LED czerwona - przekroczenie | progu stezenia gazu
optyczna ALARM2 - lampka LED czerwona - przekroczenie |l progu stezenia gazu
Sygnalizacja wewnetrzna syrenka piezoceramiczna, gtosnos¢ ok. 60 dB/1m
akustyczna
Zasilanie 9V=, zabezpieczone przed zwarciem i przetezeniem
detektora
Szybkie reczne, przyciskiem ,TEST", jednoczesne dla obu progéw
wyzwalanie
sygnatéw
wyjsciowych
Wyijscia stykowe | zwierne i rozwierne (NO/NC) dla A1, A2 i AWARIA, beznapieciowe;
obcigzalno$¢: max 4A (przy obc. rezystancyjnym) lub max 2A (przy obc. indukcyjnym -
silniki) lub max 0,6A (przy obc. czysto indukcyjnym — Swietldwki); max 230V~ lub 24V=
(AWARIA: max 30V~ lub 24V/=)
Wyijscia — alarmowe 12V=, niestabilizowane, dla standéw A1, A2; sumaryczne obcigzenie =
napieciowe max 0,2A, do podigczenia sygnalizatorow;
— 12V= ciggte, niestabilizowane, obcigzenie max 0,2A
Wejscie napieciowe 12V= (5 + 16V, max 20mA) dla A1, A2;
alarmowe bezzwloczne, galwanicznie odseparowane od innych obwodow MD;

do kaskadowego taczenia modutdw lub innych urzadzen
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Detektor zwigzkdw organicznych

Napiecie zasilania

9 V nominalne, niestabilizowane;
Dopuszczalny zakres 6,0 + 9,0 V;
dopuszczalne chwilowe (<30 s/1 h) wartosci graniczne: 6,0 V+ 15V

Temperatura pracy

od -10°C do +40°C zalecana;

od -20°C do +45°C dopuszczalna okresowo (<1h/24h);

od -20°C do +45°C dopuszczalna (bez ograniczenia czasowego, przy powigkszonym
btedzie pomiarowym);

przy RH od 35% do 90% (bez kondensacji wilgoci na ostonie sensora)

Progi alarmowe

A1, A2

Wyjscia sygnatu 1" — przekroczenie A1, ,2" — przekroczenie A2,

alarmowego beznapigciowe, tranzystorowe typu OC, niezalezne dla kazdego progu; z mozliwo$cig
bezposredniego dotaczenia do modutéw sterujacych

Uktady elektroniczne | wbudowany uktad kontroli zasilania i sprawno$ci potaczert z modutem; sygnalizacja
przekroczenia zalecanego okresu kalibracji, wbudowana historia zdarzen,
automatyczna sekwencja startowa, sygnalizacja uszkodzenia sensora)

Obudowa IP65/IP6X, ostona ognioszczelna,

Pobér pradu typowo: 90 mA, max ok.180 mA

Sensor gazéw pdtprzewodnikowy, wymienny z inteligentnym modutem sensorycznym

Gazy zaktdcajace
prace sensora gazu

chlor; tlenki azotu; znaczny niedobér tlenu (<18% obj.);
duzy, gwattowny wzrost wilgotnosci

Czas reakcji

trso = 15 + 120 sek.; gotowos$¢ metrologiczna = od 0,5 h do 24 h zaleznie od typu
sensora i czasu braku zasilania

Doktadno$¢
ustawienia progow
alarmowych

btad wzgledny < +20 % w warunkach kalibracji tj.: 20(-2/+5)°C, RH 65(x10) %,
ci$nienie atmosferyczne 1013(£30) hPa, >72 h nieprzerwanego zasilania

Stabilnos¢ progéw

btad wzgledny < +15 %, w zakresie temperatur od 0°C do +40°C

Syanalizator zewnetrzny

Napiecie zasilania

12V=+20%

Pobor pradu max

80mA

Temperatura pracy

od -25°C do +50°C

Sygnalizacja optyczna

pulsacyjna 0,8 Hz; diody LED czerwone

Sygnalizacja akustyczna

ton przerywany 105dB/1m,
mozliwo$¢ wyciszenia (zworka): 70 dB/1m

Obudowa / stop.ochrony

ABS / IP54

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ wykonywanych robét i bedzie gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w PT, PW i STWIOR.
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W przypadku braku ustaleh w wymienionych dokumentach, zasady pracy sprzetu powinny by¢ uzgodnione
i zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Sprzet nalezacy do Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét musi byé utrzymany w dobrym stanie
technicznym i w gotowosci do pracy.

Wykonawca dostarczy, na Zzadanie, Inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli przewiduje
sie mozliwoS¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru inwestorskiego o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje.

Wybrany sprzet po akceptacji, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkdw
technologicznych, nie zostang przez Inspektora nadzoru inwestorskiego dopuszczone do robot.

Wykonawca jest zobligowany do skalkulowania kosztéw jednorazowych sprzetu w cenie jednostkowej
robdt, do ktorych ten sprzet jest przeznaczony. Koszty transportu sprzetu nie podlegajg oddzielnej zaptacie.

Do wykonania instalacji elektroenergetycznych przewiduje sie uzycie nastepujacego sprzetu:

a) samochdd dostawczy do 0,9t do 10t;

b) elektronarzedzia;

C) przyrzady pomiarowe.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych robét. Prace budowlane bedg wykonywane recznie, przy uzyciu drobnego sprzetu
pomocniczego. Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie
z wymaganiami producenta oraz uzywany zgodnie z jego przeznaczeniem. Ewentualne rusztowania wozkowe
powinny mie¢ aktualne badania i dopuszczenia UDT.

4. Wymagania dotyczace Srodkéw transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i na wtasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwat, na biezaco i na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych i na dojazdach na teren budowy.

5. Wymagania dotyczace wykonania robét budowlanych

5.1.0gdlIne zasady wykonania robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robdt zgodne z umowg oraz za jakos¢ stosowanych
materiatow i wykonywanych rob6t, za ich zgodno$¢ z wymaganiami PT, PW i STWIOR, programem zapewnienia
jakoéci PZJ oraz poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementéw
konstrukcji zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w PT, PW lub przekazanymi przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostana, jesli wymagac tego bedzie Koordynator Zamawiajacego, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Koordynatora Zamawiajacego
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

5.2.Decyzje i polecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot bedg oparte
na wymaganiach sformutowanych w umowie, PT, PW, STWIOR, PN, innych normach i instrukcjach.
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Inspektor jest upowazniony do inspekcji wszystkich robot i kontroli wszystkich materiatéw dostarczonych
na budowe lub na niej produkowanych.

Polecenia Inspektora beda wykonywane nie poézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét.

Ewentualne skutki finansowe z tytutu niedotrzymania terminu poniesie Wykonawca.

W przypadku opoznien realizacyjnych budowy, stwarzajacych zagrozenie dla finalnego zakoriczenia
robot, Inspektor ma prawo wprowadzi¢ podwykonawce na okreslone roboty na koszt Wykonawcy.

5.3.Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami —
nalezy przeprowadzi¢ na budowie ostateczng miedzybranzowg koordynacie lokalizacji instalacii.

Trasy instalacji elektrycznych powinny by¢ przejrzyste, proste i dostepne dla prawidtowej konserwacii.
Wskazane jest, aby przebiegaty w liniach poziomych i pionowych.

5.4. Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytéow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utoZenia na nich instalacji elektrycznych, bez wzgledu
na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podioza w sposéb trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne
i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowaé, oraz sam rodzaj instalacj.

5.5.Przejscia przez Sciany i stropy

Przej$cia przez $ciany i stropy powinny spetia¢ nastepujace wymagania:

a) wszystkie przejscia przez Sciany, stropy itp muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami, przejscia
te nalezy wykonywa¢ w przepustach rurowych

b) przejScia pomiedzy pomieszczeniami o réznych strefach pozarowych powinny byé wykonywane
w sposdb ognioszczelny, zapewniajgcy wytrzymatosé ogniowg zgodng z opisem branzy budowlane;.

c) obwody przechodzace przez podiogi muszg by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej przed
przypadkowymi uszkodzeniami, jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe,
rury z tworzyw sztucznych itp.

d) dla przejs¢ przez Sciany i stropy oddzielenia pozarowego nalezy zastosowac certyfikowane
uszczelnienia zapewniajac uszczelnienie ogniowe o klasie odporno$ci ogniowej Sciany lub stropu.

Uszczelnienia pozarowe nalezy wykona¢ zgodnie z zaleceniami producenta oraz odpowiednio oznakowac
(poprzez umieszczenie w poblizu przepustu, w maksymalnej odlegtosci 25cm, tabliczki zawierajacej oznaczenie
wykonawcy oraz date wykonania). Uszczelnienia mogg by¢ wykonane wytacznie przez osoby posiadajace
odpowiedni certyfikat.

5.6. Montaz sprzetu, osprzetu

Wymogi prawa nakazujg stosowanie instalacji elektrycznej wykonanej w systemie TN-S przewodami
3- i 5-zytowymi z oddzielnymi zytami PE i N.

Instalacje elektryczne wykona¢ kablami i przewodami miedzianymi i aluminiowymi, ilodci i przekroje 2yt
podano w projekcie.

Odgatezne puszki instalacyjne montowaé powyzej rozbieralnych sufitow podwieszanych lub otworéw
rewizyjnych.

5.7.Ukladanie przewodow

UtoZenie przewoddw i zainstalowanie osprzetu przed wykonaniem tynkowania.
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Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej nalezy przewody i kable uszczelniaC w osprzecie oraz
aparatach za pomocy dfawikéw. Srednica otworu uszczelniajacego pierscienia powinna by¢ dostosowana
do $rednicy zewnetrznej przewodu lub kabla.

5.8.Laczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewoddw nalezy dokonywac w sprzecie i osprzecie
instalacyjnym i w odbiornikach zaciskami instalacyjnymi np. Wago. Nie wolno stosowaé potaczen skrecanych.

W przypadku, gdy odbiorniki elektryczne majg wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, a samo
ich podtaczenie do instalacji nie zostato opracowane w projekcie, sposob podtaczenia nalezy wykonaé zgodnie
z instrukcjg montazu producenta lub kompetentnym przedstawicielem Inwestora (inspektorem nadzoru).

Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia.
Dodanego zacisku nalezy przytaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie, dla jakich zacisk ten jest
przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskéw, do ktorych przewody sg przytaczone za pomoca oczek, pomiedzy
oczkiem a nakretkg oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowac sie podktadki metalowe zabezpieczone przed
korozjg w spos6b umozliwiajacy przeptyw pradu. Dtugo$¢ odizolowanej zyly przewodu powinna zapewniaé
prawidtowe przytaczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowa¢ uszkodzen mechanicznych.

Korice przewoddw miedzianych z Zzytami wielodrutowymi (linek) powinny by¢ zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca sie zastosowanie tulejek zamiast cynowania).

5.9. Przytaczenia odbiornikow

Miejsca potaczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikéw powinny byé doktadnie oczyszczone. Samo
potaczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny, pod wzgledem elekirycznym i mechanicznym oraz
zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku, korozjg itp. Potaczenia mogq by¢ wykonane jako sztywne lub
elastyczne w zaleznos$ci od konstrukgji odbiornika i warunkow technologicznych.

Przytaczenia sztywne nalezy wykonywaé w rurach sztywnych wprowadzonych bezpo$rednio
od odbiornikow oraz przewodami kabelkowymi i kablami.

Potaczenia elastyczne stosuje sie, gdy odbiorniki narazone sg na drgania o duzej amplitudzie lub
przystosowane sg do przesunigcia lub przemieszczen. Potaczenia te nalezy wykonywac przewodami izolowanymi
wielozytowymi gietkimi lub oponowymi.

5.10. Montaz rozdzielnic

Rozdzielnice montowa¢ w wydzielonych pomieszczeniach energetycznych, wnekach lub na $cianach
w miejscach wskazanych na planie. Wneki w nowobudowanych $cianach bedg wykonane w ramach robét
murarskich po wcze$niejszych zgtoszeniu ich przez kierownictwo robot elektrycznych.

Po zamontowaniu urzadzen nalezy:

a) zainstalowac aparaty zdjete na czas transportu i dostarczone w oddzielnych opakowaniach

b) dokreci¢ w sposéb pewny wszystkie Sruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych i mechanicznych

c) zatozy¢ ostony zdjete w czasie montazu

d) podtaczy¢ obwody zewnetrzne

e) podtaczy¢ przewody ochronne

5.11. Préby montazowe

Po zakoriczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ préby montazowe obejmujgce badania i pomiary. Zakres prob
montazowych nalezy uzgodni¢ z Inwestorem.
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Zakres podstawowych préb obejmuije:
— probe zadziatania przeciwpozarowego wytacznika pradu;
—  probe ciagtosci przewodéw ochronnych w potaczeniach wyréwnawczych gtéwnych i dodatkowych;
—  pomiar rezystancji izolacji;
— sprawdzenie ochrony za pomocg samoczynnego wytaczenia zasilania;
— badanie wytgcznikow rdznicowopradowych;
— sprawdzenie biegunowosci;
— sprawdzenie kolejnosci faz;
— pomiary natezenia o$wietlenia podstawowego;
— pomiary natezenia o$wietlenia awaryjnego;
— pomiary rezystancji uziomu;
—  pomiary instalacji odgromowej.

6. Kontrola, badania oraz odbiér wyrobdow i robét budowlanych
6.1.Zasady kontroli jakosci robét
Wykonawca odpowiedzialny jest za petng kontrole robét i jakosci materiatow.
6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm i instrukcji. Przed
przystapieniem do pomiardw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru
lub badania.

Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptaciji przez
Inspektora. Wyniki przechowywane bedg na terenie budowy i okazywane na kazde zadanie Inspektora nadzoru.

6.3. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Zamawiajacemu kopie raportdw z wynikami badan jak najszybciej,
nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Zamawiajacemu na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.4. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru inwestorskiego

Inspektor bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatéw i robét z wymaganiami STWIOR na podstawie wynikow
dostarczonych przez Wykonawce. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty wykonawcy nie sg wiarygodne,
to Inspektor zleci przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan. W tym przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych badan poniesie Wykonawca.

W przypadku powtarzania sie niewiarygodno$ci w prowadzeniu badan przez Wykonawce, Inspektor moze
wprowadzi¢ staty, niezalezny nadzér nad badaniami. Koszt tego nadzoru poniesie Wykonawca.

6.5. Atesty jakosci materiatéw i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakosci materiatow przez Wykonawce, Inspektor moze dopusci¢ do uzycia
materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodnos¢ ze STWIOR. W przypadku materiatow,
dla ktdrych atesty sg wymagane przez STWIOR, kazda partia materiatu dostarczona na budowe winna posiadac
atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe muszg posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce
Inspektorowi. Materiaty posiadajace atesty, a urzadzenia wazne legalizacje, moga by¢ badane w dowolnym czasie.
Atesty i legalizacje przechowywane beda na terenie budowy i okazywane Inspektorowi na kazde zadanie.

6.6. Dokumenty budowy

Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Inwestora i Wykonawce
w okresie trwania budowy. Obowigzek prowadzenia dziennika budowy spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczyé przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i ekonomicznej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy
bedzie opatrzony datq jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem imienia i nazwiska
oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonywane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym,
bezpo$rednio jeden po drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika, opatrzone datg i podpisem Wykonawcy oraz Inspektora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegoinosci:

— date przyjecia i zakres obowigzkéw 0séb funkcyjnych na budowie,

— date przyjecia placu budowy,

— date rozpoczecia robdt,

— uzgodnienia przez Inspektora PZJ i harmonogramow robét,

— terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszczegdinych elementéw robdt,

— przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora,

— daty wstrzymania robot z podaniem przyczyn ich wstrzymania,

— zgloszenia i daty odbioru rob6t zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czeSciowych i koncowych odbioréw
robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatury powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich opisem w PT i PW,

— dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,

— dane dotyczace sposobu zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jako$ci materiatdw oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem autora badan,

— wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem kto je prowadzit,

— inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedstawione
Inspektorowi do akceptacii.

Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z uzasadnieniem stanowiska ich
przyjecia. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora i Wykonawce do ustosunkowania sie do jego
tresci.

Ksiega obmiaru robét

Nie jest wymagana, ale jej zatozenia moze zazadac Inspektor nadzoru w przypadku rob6t o duzym stopniu
skomplikowania. Ksiega obmiaru robét bedzie wtedy jedynie dokumentem kontrolnym. Nie stanowi ona podstawy
do zaptaty za wykonane roboty. Podstawg do wystawienia faktury bedzie zataczony oryginat protokotu odbioru
potwierdzony przez Inspektora.

31



Obmiary wykonanych robot prowadzi sie w jednostkach przyjetych w STWIOR. Ksigga obmiaru robét
zawiera karty obmiaru roboét z:
— numerem kolejnym karty,
— podstawg wyceny i opisem robdt,
— iloscig przedmiarowg robot,
— datg obmiaru,
— obmiarem przeprowadzonym zgodnie z zasadami podanymi w niniejszej STWIOR,
— iloscig robot wykonanych od poczatku budowy.
Ksiega obmiaru rob6t (jesli wymagana) musi by¢é przedstawiona Inspektorowi do sprawdzenia
po wykonaniu robot, ale przed ich zakryciem.
Dokumenty laboratoryjne
Atesty materiatow, orzeczenia o jako$ci materiatéw, recepty robocze i wyniki badan sporzadzone przez
Wykonawce beda stanowic zatgcznik do protokotu odbioru.
Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie takze:
— decyzje o pozwoleniu na budowe,
—  protokdt przekazania placu budowy,
—  protokét — szkic wytyczenia geodezyjnego obiektu w terenie,
— inwentaryzacje geodezyjne powykonawcze,
— harmonogram budowy,
— umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
— protokoty odbioru robét,
— protokoty z narad i ustalen,
— dowody przekazania materiatbw z demontazu, dowody utylizacji materiatow z demontazu podlegajace
utylizaciji,
— korespondencja na budowie,
Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na budowie w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.
Dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane na zyczenie Inwestora.

7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

7.1.0gdIne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie odzwierciedlat faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z PT, PW i STWIOR.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed terminem obmiaru.

W przypadku wynagrodzenia w formie ryczattowej, obmiar wykonanych robét budowlanych nie bedzie
wymagany.

7.2.Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Do pomiaru uzywane bedg tylko sprawne narzedzia pomiarowe, posiadajgce czytelng skale,
jednoznacznie okre$lajacg wykonany pomiar.
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Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. JeZeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robét.

7.3.Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem robdt, a takze w przypadku wystepowania
dtuzszych przerw w robotach oraz w przypadku zmiany Wykonawcy.

7.4.Wykonywanie obmiaru robét

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia wykonywane bedg w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny. Wykonany obmiar robét zawieraé bedzie:
— podstawe wyceny i opis robét,
- ilo$¢ przedmiarowa rob6t (z kosztorysu ofertowego),
— date obmiaru,
— miejsce obmiaru przez podanie: nr pomieszczenia, nr detalu, elementu, wykonanie szkicu pomocniczego,
— obmiar robét z podaniem sktadowych obmiaru w kolejnosci:
—  dtugosé x szeroko$¢ x gtebokosé x wysoko$¢ x ilosé = wynik obmiaru,
— ilo$¢ rob6t wykonanych od poczatku budowy,
— dane osoby sporzadzajgcej obmiar.

8. Opis sposobu odbioru robét budowlanych

8.1.Rodzaje odbioréw

Roboty podlegajg nastepujacym odbiorom robot, dokonywanym przez Inspektora:

— odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

— odbiorowi czesciowemu elementow robot,

— odbiorowi koricowemu (wykonywanemu po zakonczeniu robét budowlanych i zgtoszeniu gotowosci
do odbioru rob6t budowlanych),

— odbiorowi ostatecznemu (wykonywanemu nie pdzniej niz 30 dni przed koficem gwarancji / rekojmi
na przedmiot umowy).

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioru robét dokonuije Inspektor.

Gotowo$¢ danej czesci robdt zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora. Odbiér przeprowadzony bedzie niezwtocznie, nie p6ézniej jednak, niz w ciggu 3 dni
od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomieniem o tym takze Inspektora.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czeSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych cze$ci robét. Odbioru robét dokonuje
Inspektor. Gotowos$¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbidr przeprowadzony bedzie niezwtocznie, nie pdzniej jednak, niz
w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora.
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8.4.0dbior koncowy

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakoriczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru koricowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora.

Osiagniecie gotowos$ci do odbioru musi potwierdzi¢ wpisem do dziennika budowy Inspektor nadzoru
inwestorskiego. Wykonawca przekaze Inspektorowi nadzoru kompletny operat kolaudacyjny, zawierajacy
dokumenty zgodnie z wykazem zawartym w STWiOR. W terminie siedmiu dni od daty potwierdzenia gotowosci
do odbioru Inwestor powiadomi pisemnie Wykonawce o dacie rozpoczecia odbioru i sktadzie powotanej komisji
kolaudacyjnej. Rozpoczecie prac komisji nastapi nie pdzniej niz przed uptywem terminu okre$lonego w umowie.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw,
wynikéw badar i pomiardw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robé6t z PT, PW, PN i STWIOR. W toku
odbioru koricowego komisja zapozna sie z realizacjq robot, zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajacych
i rob6t poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzupetniajacych komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koricowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonanych robot w poszczegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej PT, PW lub STWIOR z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczefstwo os6b i mienia, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong wartos¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w umowie.

8.5. Dokumenty odbioru koricowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego robét jest protokét odbioru koncowego
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora.
Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ operat kolaudacyjny zawierajacy:
— dokumentacje powykonawczg z naniesionymi zmianami wykonawczymi,
— dziennik budowy — oryginat i kopie,
— obmiar robét (jesli wymagany),
— atesty jakoSciowe wbudowanych materiatow,
— dokumenty potwierdzajace legalizacje wbudowanych urzadzen,
— sprawozdania techniczne z préb ruchowych,
— protokoty préb i badan,
— protokoty odbioru robét zanikajacych,
— rozliczenie z demontazu,
— wykaz wbudowanych urzadzen i przekazywanych instrukcji obstugi,
— wykaz przekazywanych kluczy,
- os$wiadczenia 0sob funkcyjnych na budowie wymagane Prawem Budowlanym,
— inne dokumenty wymagane przez Inwestora.
W przypadku, gdy zdaniem komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru koricowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin tego odbioru.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Inwestora, wykonane i zgtoszone pismem przez Wykonawce do odbioru w terminie ustalonym
przez komisje.

8.6. Odbidr ostateczny

Odbior ostateczny ma za zadanie stwierdzenie:
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— usuniecia wad ujawnionych w ciggu okresu gwarancyjnego, zgtoszonych przez zamawiajgcego lub
uzytkownika,
— wypetnienia przez wykonawce i zamawiajacego wszystkich zobowigzan wynikajacych z umowy i protokotu
odbioru koficowego i przekazania inwestycji do uzytku (eksploatacii),
—  braku przeszkod do zwolnienia kaucji gwarancyjnej w cato$ci lub w cze$ci z podaniem jej wysokosci, jezeli
zamawiajacy lub uzytkownik wykonat zastepczo czes¢ zobowigzan wykonawcy.
W razie stwierdzenia niewykonania zobowigzan cigzacych na wykonawcy i zamawiajacym w zakresie
likwidacji odstepstw od kompleksowosci i usuniecia wad ujawnionych w okresie gwarancyjnym, komisja odbioru
ostatecznego przerywa swoje czynnosci i wyznacza ponowny termin zebrania sie w porozumieniu z wykonawca.

9. Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych

Wszystkie niezbedne koszty robot tymczasowych i prac towarzyszacych winny byC uwzglednione
w oferowanej cenie za realizacjg przedmiotowego zamdwienia. Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub
wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniaC wszystkie roboty tymczasowe i prace towarzyszace, jak rowniez
inne czynno$ci, badania i wymagania.

10. Dokumenty odniesienia

Zgodnie z art. 101 ust. 4 ustawy z dnia 11 wrze$nia 2019 r. Prawo zamowien publicznych (tekst jedn.
Dz. U. 22023 r., poz. 1605 ze zm.), ilekro¢ w dokumentacji projektowej zostaty przywotane normy, oceny
techniczne, specyfikacje techniczne i systemy referencji technicznych, Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania
réwnowazne opisywanym, a przywotane normy, oceny techniczne, specyfikacje techniczne i systemy referencii
technicznych nalezy odczytywaé w ten sposob, ze kazdemu takiemu odniesieniu towarzyszg wyrazy ,lub
rownowazny”.

Dokumentacja projektowa

—  Projekt architektoniczno-budowlany

— Projekt zagospodarowania terenu

—  Projekt techniczny

— Projekt wykonawczy

—  Przedmiar robét
Normy i przepisy prawne

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo Budowlane z pdzniejszymi zmianami

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow technicznych jakim
powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie (dz. U. Nr 75, poz. 690; z pdzniejszymi zmianami)

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (dz. U. 2003 nr 47 poz. 401; z p6zniejszymi zmianami)

— Rozporzadzenie Prezesa Rady Ministréw z dnia 18 stycznia 2011 r. w sprawie instrukcji kancelaryjnej,
jednolitych rzeczowych wykazdw akt oraz instrukcji w sprawie organizacji i zakresu dziatania archiwdw
zaktadowych (dz. U. 2011 nr 14 poz. 67; z p6zniejszymi zmianami)

— N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa

— N SEP-E-007:2017-09 Instalacje elektroenergetyczne i teletechniczne w budynkach. Dobér kabli i innych
przewodow ze wzgledu na ich reakcje na ogien.

— PN-EN 61439-1:2011 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe -- Cze$¢ 1: Postanowienia ogdlne

— PN-EN 61439-2:2011 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe -- Cze$¢ 2: Rozdzielnice i sterownice
do rozdziatu energii elektrycznej

—  PN-EN 12464-1:2022-01 Swiatlo i oswietlenie -- O$wietlenie miejsc pracy -- Cze$¢ 1: Miejsca pracy
we wnetrzach
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PN-EN 50172:2005 Systemy awaryjnego o$wietlenia ewakuacyjnego

PN-EN 1838:2013-11 Zastosowania o$wietlenia -- O$wietlenie awaryjne

PN-EN ISO 7010:2012 Symbole graficzne -- Barwy bezpieczenstwa i znaki bezpieczefstwa --
Zarejestrowane znaki bezpieczenstwa

PN-EN 62305-1:2011 Ochrona odgromowa -- Cze$¢ 1: Zasady ogoine

PN-EN 62305-2:2011 Ochrona odgromowa -- Cze$¢ 2: Zarzadzanie ryzykiem

PN-EN 62305-3:2011 Ochrona odgromowa -- Czes$¢ 3: Uszkodzenia fizyczne obiektow i zagrozenie zycia
PN-EN 62305-4:2011 Ochrona odgromowa -- Cze$¢ 4: Urzadzenia elekiryczne i elektroniczne
w obiektach

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP)

PN-HD 60364-4-41:2017-09 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 4-41: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed porazeniem elektrycznym

PN-HD 60364-4-443:2016-03 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢: 4-443: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed zaburzeniami napigciowymi i zaburzeniami
elektromagnetycznymi -- Ochrona przed przej$ciowymi przepieciami atmosferycznymi lub tgczeniowymi
PN-HD 60364-5-52:2011 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-52: Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Oprzewodowanie

PN-HD 60364-5-53:2016-02 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-53: Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Aparatura rozdzielcza i sterownicza

PN-HD 60364-5-54:2011 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-54: Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Uktady uziemiajace i przewody ochronne

PN-E-04700:1998 Urzadzenia i uktady elekiryczne w obiektach elektroenergetycznych -- Wytyczne
przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych

Instalacja okablowania strukturalnego

PN-EN 50173-1:2018-07 - Technika informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego -- Cze$¢ 1:
Wymagania ogdlne

PN-EN 50173-2:2018 Technika informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego -- Cze$¢ 2:
Pomieszczenia biurowe

PN-EN 50174-1:2018 Technika informatyczna -- Instalacja okablowania -- Cze$¢ 1: Specyfikacja instalacii
i zapewnienie jakosci

PN-EN 50174-2:2018 Technika informatyczna -- Instalacja okablowania -- Cze$¢ 2: Planowanie
i wykonywanie instalacji wewnatrz budynkow

PN-EN 50174-3:2014-02 - Technika informatyczna - Instalacja okablowania -- Cze$¢ 3: Planowanie
i wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkéw

PN-EN 50346:2004/A2:2010 - Technika informatyczna -- Instalacja okablowania -- Badanie
zainstalowanego okablowania

ISO/IEC 11801-1:2017 Information technology - Generic cabling for customer premises - Part 1: General
requirements

ISO/IEC 11801-2:2017 Information technology -- Generic cabling for customer premises -- Part 2: Office
premises

PN-EN ISO/IEC 27001:2017-06 Technika informatyczna - Techniki bezpieczenstwa -- Systemy
zarzadzania bezpieczenstwem informacji -- Wymagania

PN-ISO/IEC 20000-1:2014-01 Technika informatyczna -- Zarzadzanie ustugami -- Cze$¢ 1. Wymagania
dla systemu zarzadzania ustugami

ANSI/TIA/EIA-568-B.2-1: Part 2: Balanced Twisted Pair Cabling Components Addendum 1 Transmission
Performance Specifications for 4-pair 100 Category 6A Cabling

ANSI/TIA/EIA 569-A Commercial Building Standard for Telecommunications Pathways and Spaces
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System monitoringu

PN-EN 50132-7:2013-04 - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 7: Wytyczne stosowania (uwaga norma wycofana)

PN-EN 62676-3:2015-11E Systemy dozoru wizyjnego stosowane w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 3:
Analogowe i cyfrowe interfejsy wizyjne

PN-EN 50132-5-3:2013-04E Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 5-3: Transmisja wideo -- Analogowa i cyfrowa transmisja wideo

PN-EN 62676-4:2015-06/Ap1:2018-01E Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -
Czesc¢ 4: Wytyczne stosowania cz. | i Il o ochronie odgromowej obiektéw budowlanych (wersja angielska)
PN-EN 62676-1-1:2014-06E Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 1-1:
Wymagania systemowe -- Postanowienia ogoine (wersja angielska)

PN-EN 62676-1-2:2014-06E Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 1-2:
Wymagania systemowe -- Wymagania eksploatacyjne dotyczace transmisji wizji

PN-EN 62676-2-1:2014-06E Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 2-1:
Protokoty transmisji wizji -- Wymagania ogdlne
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